
 

令和 4年 12月 17日（土）・18日（日） 

5年生「四足歩行ロボ」 
【クランクアームの動きと足の動きの連動を理解して作る。】 

   

   

   

 

5Ｂ 深谷 佳吾さん 
 組み立てるのはむずかしかったけど、動いたときはとてもうれしかったです。
またむずかしい作品を作りたいです。家でギアボックスを高速にして二足歩行
ロボと勝負させてみたいです。 
5Ｂ 金原 香晴さん 
 最初、クランクアームよりシャフトが出っぱっていたから動かなかったけ
ど、シャフトがでないようにしたらしっかり動いた。 
５Ｃ 横山 紗季さん 
 ギアを作る時は何回もやったのですらすら取り付けれて楽でした。ハンダゴ
テで少しうまくできなかったけど、上手に完成出来てとてもうれしかったで
す。 
５Ｃ 田中 要維さん 
 ゴムかんをつけるのが全然できなかったけど、無事作ることが出来て良かっ
た。ミスをしそうになったけど、先生のアドバイスなどでしっかり作ることが
できた。動きが独特ですごくおもしろい作品だなと思った。 


